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 ความเดิม 

สืบเนื่องจากการประชุมสภามหาวิทยาลัย ครั้งท่ี 179  วันท่ี 13 มิถุนายน 2557  มีการรายงานเรื่อง
นักศึกษาภาควิชาวิศวกรรมคอมพิวเตอร์ คณะวิศวกรรมศาสตร์  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุรี ได้รับ
รางวัลชนะเลิศในการแข่งขัน Imagine Cup Thailand 2014 ซึ่งเป็นการออกแบบและพัฒนาแอพพลิเคชั่นส าหรับ
เยาวชนในประเทศไทย และนายกสภามหาวิทยาลัยให้ความสนใจเรื่องการพัฒนาเทคโนโลยีให้ทันสมัย โดยเฉพาะ
เรื่องหุ่นยนต์ เพราะในปัจจุบันภาคอุตสาหกรรมขาดแคลนก าลังคน  ท าให้ขาดศักยภาพและประสิทธิภาพในการผลิต 
ในอนาคตการใช้หุ่นยนต์ท างานในอุตสาหกรรมจะมากขึ้น เพราะหุ่นยนต์สามารถท างานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
ควบคุมการท างานเพื่อไม่ให้เกิดความผิดพลาดหรือเกิดน้อยท่ีสุด และท างานได้ตลอด 24 ชั่วโมง ในฐานะท่ี มจธ.            
มสีถาบันวิทยาการหุ่นยนต์ภาคสนาม จึงเสนอให้ มจธ. ศึกษาเรื่องดังกล่าวให้มากขึ้น  

อธิการบดี แจ้งว่าสถาบันวิทยาการหุ่นยนต์ภาคสนาม (Institute of FIeld roBOtics : FIBO) ได้ศึกษา ค้นคว้า 
พัฒนาและมีผลงานอย่างต่อเนื่อง  จึงเชิญ รศ. ดร. ชิต เหล่าวัฒนา ผู้อ านวยการสถาบันฯ น าเสนอภาพรวมการด าเนินงาน
และกิจกรรมด้านหุ่นยนตเ์พื่อให้กรรมการสภามหาวิทยาลัย ได้รับทราบดังนี้ 

ก าเนิดของหุ่นยนต์ 
เทคโนโลยีหุ่นยนต์เกิดขึ้นเมื่อ 50 กว่าปีมาแล้ว ประมาณปี ค.ศ. 1961 เนื่องจากการปฏิวัติอุตสาหกรรม 

ท าให้คนใช้เวลาในการท างานอุตสาหกรรมมากขึ้น  จึงต้องการน าหุ่นยนต์มาช่วยทุ่นแรงในการท างาน วิวัฒนาการ
ของหุ่นยนตแ์บ่งออกเป็น 3 ช่วง ได้แก่ 

 ในช่วง 20 ปีแรก หุ่นยนต์ท่ีสร้างขึ้นจะใช้การควบคุมแบบง่ายๆ ไม่มีความซับซ้อน 
 ในยุคถัดมา มีการพัฒนา embedded system และคอมพิวเตอร์ขึ้นมาใช้ในการสั่งงานของหุ่นยนต์             

จากประสบการณ์ท่ีสั่งสมมาของมนุษย์สามารถถ่ายทอดสิ่งต่างๆ สู่หุ่นยนต์ได้ด้วยการ load ข้อมูล  
 ในช่วงปี 1990 เป็นต้นมา Massachusetts Institute of Technology (MIT) และ University of California, 

Berkeley ได้คิดค้นปัญญาประดิษฐ์ ท าใหม้ีการพัฒนาหุ่นยนต์อย่างก้าวกระโดด ไม่ใช่เป็นเพียงหุ่นยนต์
ท่ีท างานตามท่ีมนุษย์สั่งเท่านั้น หุ่นยนต์ได้พัฒนาให้สามารถคิดและตัดสินใจ โดยการเรียนรู้จาก
ฐานข้อมูลท่ีมีอยู่  

“ปัญญาประดิษฐ”์ เป็นสาขาหนึ่งของวิทยาการคอมพิวเตอร์ซึ่งศึกษาเก่ียวกับการพัฒนาระบบคอมพิวเตอร์
ให้สามารถท างานได้ใกล้เคียงกับความสามารถของมนุษย์ในเชิงสติปัญญา (Intelligence) ซึ่งหมายถึงการใช้ปัญญา
และการใช้เหตุผล ปัญญาประดิษฐ์จะใกล้เคียงกับค าว่า Tacit Knowledge เป็นความรู้ที่ไม่สามารถเขียนหรืออธิบายได้  
การถ่ายโอนความรู้ประเภทนี้ท าได้ยาก จ าเป็นต้องอาศัยการเรียนรู้จากการกระท า ฝึกฝน เช่น การผ่าตัด ไม่สามารถ
อธิบายเป็นตัวหนังสือได้อย่างชัดเจน จ าเป็นต้องอาศัยการเรียนรู้ การฝึกฝน การประดิษฐ์ถุงมือหุ่นยนต์โดยให้
แพทย์ท่ีมีประสบการณ์ใส่ ถุงมือจะจดจ าลักษณะการเคลื่อนไหวของข้อและนิ้วมือเพื่อถ่ายทอดให้กับแพทย์มือใหม่
ได้เรียนรู้ประสบการณ์จากการผ่าตัด และยังสามารถถ่ายทอดให้กับหุ่นยนต์ได้เรียนรู้อีกด้วย 
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หุ่นยนต์ คือ สหวิทยาการ การรวมศาสตร์ความรู้หลายๆ ศาสตร์เข้าด้วยกัน โดยพื้นฐานของหุ่นยนต์ 
ประกอบด้วย การควบคุม (control) การรับข้อมูล (data) และการป้อนกลับ (feedback)  เทคโนโลยีท่ีส าคัญในการ 
สร้างหุ่นยนต์ประกอบด้วย  3  ด้านหลัก ๆ ดังนี้ 

 Perception คือ การรับรู้ การตรวจสอบสภาวะแวดล้อมต่างๆ 
 Cognition คือ การเรียนรู้ ความรู้ ความเข้าใจ 
 Motion คือ การเคลื่อนไหว การเคลื่อนที่ 
องค์กร World RoboCup ตั้งเป้าหมายว่าในอนาคตหุ่นยนต์ไม่ได้เป็นเพียงการท างานในโรงงานอุตสาหกรรม 

แต่หุ่นยนต์จะมีบทบาทมากขึ้นในการท างานท่ีเก่ียวข้องกับชีวิตประจ าวันของมนุษย์ 
สถาบันวิทยาการหุ่นยนต์ภาคสนาม (FIBO) 
สถาบันวิทยาการหุ่นยนต์ภาคสนาม (Institute of FIeld roBOtics : FIBO) เป็นหน่วยงานระดับคณะใน 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกลา้ธนบุรี ก่อตั้งเมื่อปี พ.ศ. 2538  เริ่มเปิดสอนในระดับปริญญาโท และปริญญาเอก 
ก่อนการเปิดสอนระดับปริญญาตรี จึงมุ่งเน้นงานวิจัยเชิงลึก  นอกจากนี้ รศ. ดร. ชิต เหล่าวัฒนา ผู้อ านวยการ
สถาบันฯ ยังได้ก่อตั้งสมาคมวิชาการหุ่นยนต์ไทย เพื่อเป็นท่ีรวบรวมความรู้ และแลกเปลี่ยนงานด้านวิชาการหุ่นยนต์ 
ในประเทศไทยจากหลายๆ สถาบันท่ัวประเทศ  FIBO ได้สร้างโลโก้ท่ีแสดงถึงความสัมพันธ์ระหว่างหุ่นยนต์กับ
มนุษยท่ี์แยกกันไม่ได้ เป็นกระจกสะท้อนซึ่งกันและกัน 

 
 
 

ในปี พ.ศ. 2549 ศาสตราจารย์ ดร. ยงยุทธ  ยุทธวงศ์  กรรมการสภามหาวิทยาลัยผู้ทรงคุณวุฒิ ได้ให้ FIBO 
ช่วยศึกษาวางยุทธศาสตร์หุ่นยนต์ไทย ซึ่งประสบความส าเร็จแต่ขาดการน าไปใช้ เนื่องจากไม่ได้รับงบประมาณ
อุดหนุนจากภาครัฐ  การพัฒนาเทคโนโลยีหุ่นยนต์ในประเทศ  รวมท้ังความรู้ความสามารถของคนไทยไม่ได้ด้อย
กว่าประเทศท่ีพัฒนาแล้ว เช่น ประเทศสิงคโปร์ มีหลายๆ โครงการท่ี FIBO มาด าเนินการต่อโดยได้รับความร่วมมือ
จากภาคเอกชน จนประสบความส าเร็จ  

FIBO พัฒนาได้อย่างรวดเร็ว เพราะ FIBO อยู่ใน มจธ. ซึ่งมีพื้นฐานด้านช่างกล กลไกเครื่องยนต์ ด้าน
วิศวกรรมในสาขาต่างๆ และปัจจุบันมีนักวิจัยรุ่นใหม่กลับมาท างานหลายคน FIBO จึงให้ความส าคัญกับงานวิจัย  
เชิงลึกมากขึ้น ท าให้การพัฒนาหุ่นยนตม์ีความเป็นปัญญาประดิษฐ์เพิ่มขึ้น สามารถรับค าสั่งโดยการปฏิสัมพันธ์กับคน 
ได้หลายทาง เช่น การสั่งงานด้วยเสยีง การมองเห็น และการเรียนรู้ ไม่ใช่เป็นการรับค าสั่งโดยการป้อนข้อมูลอย่างเดียว  
เทคโนโลยีท่ีใช้ในการผลิตอาจจะไม่ใช่สิ่งท่ีทันสมัย  แต่สามารถน ามาประยุกต์ใช้ได้อย่างเหมาะสมและหลากหลาย 
ตรงกับความต้องการของผู้ใช้งาน  ดังนั้นเมื่อเทียบกับราคาและคุณภาพของเทคโนโลยีท่ีได้มีความเหมาะสม 
สามารถทดแทนการน าเข้าได้อย่างมาก 

FIBO แบ่งหน่วยงานย่อยในองค์กร เป็น 3 ฝ่าย คือ ฝ่ายอุตสาหกรรม ฝ่ายวิจัย และฝ่ายการศึกษา การท างาน 
ของ FIBO เริ่มจากการเข้าไปรับงาน แก้ไขปัญหาของอุตสาหกรรม โจทย์ท่ีได้จากอุตสาหกรรมจะน ามาเป็นหัวข้อ
งานวิจัย น าไปสอนนักศึกษา และผลิตบัณฑิตป้อนกลับเข้าสู่อุตสาหกรรม ดังนั้นงานวิจัยและการผลิตนักศึกษาของ 
FIBO ซึ่งสอดคล้องกับความต้องการของตลาด เพราะตอบโจทย์จากอุตสาหกรรมท่ีเกิดขึ้นจริง 

 

FIBO
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บัณฑิตจาก FIBO สามารถท างานในภาคอุตสาหกรรมได้หลากหลาย และอุตสาหกรรมส่วนใหญ่ยินดีรับบัณฑิต
ของ มจธ. เข้าท างาน เช่น อุตสาหกรรมฮาร์ดดิสก์ ส าหรับผลงานวิจัยของ FIBO พัฒนาอย่างต่อเนื่องและมากมาย
ตั้งแต่ปี ค.ศ. 1995  โดยท างานวิจัยในลักษณะต่อยอด ผลงานจึงได้รับการพัฒนาและมีความก้าวหน้าทางเทคโนโลยี 

 

 
 
งานวิจัยของ FIBO แบ่งเป็น 4 ด้านหลักได้แก่ 

 ด้านการแพทย์ (Medical) 
 ด้านการศึกษา และความบันเทิง (Entertainment & Education) 
 ด้านภาคสนาม (Field Robotic) 
 ด้านภาคอุตสาหกรรม (Industrial Applications) 

 

FIBO มหี้องปฏิบัติการท้ังหมด 6 ห้อง ได้แก่ 
 HCI เน้นเรื่อง Human Computer Interface 
 THAVIDA Lab เน้นเรื่อง หุ่นยนต์เคลื่อนที่ในรูปแบบต่างๆ เช่น Mobile Robot ระบบปัญญาประดษิฐ์ 
 UVAX เน้นเรื่อง หุ่นยนต์อัตโนมัติ ใช้ในการส ารวจ 
 RVIS Lab เน้นเรื่อง Computer Vision 
 SAMED เน้นสร้างหุ่นยนต์ท่ีใช้ในการแพทย์ 
 Computer Integrated Engineering and Music Technology Lab 

 

A Cradle of Future Leaders
in Robotics
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สิ่งท่ี FIBO สร้างไม่ได้สร้างเฉพาะหุ่นยนต์ หุ่นยนต์ถูกสร้างขึ้นเพื่อฝึกฝนความสามารถของบุคคล                     
โดยมุ่งเน้นให้คิดและวิเคราะหป์ัญหาท่ีเกิดขึ้น สามารถแก้ไขด าเนินการในวิธีท่ีถูกต้องและคุ้มค่า ปัจจุบันระบบอัตโนมัติ 
ในการผลิตจะถูกน ามาแก้ไขปัญหาด้านแรงงานในโรงงานอุตสาหกรรมอีกมากมาย ดังนั้น FIBO จึงน าเทคโนโลยี 
ท่ีมมีาใช้ให้เกิดประโยชน์สูงสุดได้ 

สรุปการอภิปรายของกรรมการสภามหาวิทยาลัย 
กรรมการสภามหาวิทยาลัย มีความยินดี และชื่นชม ท่ีเห็นความก้าวหน้าการด าเนินงาน  และแนวคิดใน

การพัฒนาหุ่นยนต์ท่ีไม่เน้น repeat production แต่เน้นการคิดค้น prototype ของ FIBO ซึ่งถูกต้อง และมีข้อคิดเห็น
สรุปได้ดังนี้ 

1.  ในอนาคตหุ่นยนต์จะมีบทบาทในการด ารงชีวิต และการท างานในภาคอุตสาหกรรมอย่างมาก แม้กระท่ัง 
บิล เกตส์ ก็หันมาสนใจเรื่องหุ่นยนต์ เพราะสามารถแก้ไขปัญหาต่าง ๆ เช่น เรื่องแรงงาน หุ่นยนต์สามารถท างานได้
ตลอด 24 ชั่วโมง และท างานได้เต็มสมรรถนะ รวมท้ังมีความแม่นย าเชื่อถือได้มากกว่าแรงงานมนุษย์ จึงมีการน า
หุ่นยนตไ์ปใช้ในทางการแพทย์ และยังสามารถพัฒนาในแขนงต่างๆ ได้อีกมาก 
 2.  ในการพัฒนาหุ่นยนต์ หรือ Automation ให้แก่ภาคอุตสาหกรรม ถ้าพึ่งพา FIBO หรือองค์ความรู้ใน
ประเทศจะสามารถลดต้นทุนได้มากกว่า 30-40% แต่ส่วนท่ีพึ่งพาจากต่างประเทศคือ Hardware พื้นฐานซึ่งต้อง
น าเข้าจากต่างประเทศ  เพราะไม่มีภาคอุตสาหกรรมท่ีผลิตอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์และเซนเซอร์ชั้นสูงเหล่านี้  ท้ังนี้ 
FIBO ควรสนับสนุนภาคอุตสาหกรรมให้สามารถผลิตชิ้นส่วนของหุ่นยนต์เพื่อส่งเสริมธุรกิจ 

รศ. ดร. ชิต ใหข้้อมูลว่าธุรกิจหุ่นยนต์ในประเทศไทยเกิดขึ้นได้ยาก เนื่องจากราคาต้นทุนของไทยแพงกว่า 
ราคาขายของต่างประเทศ  กรณีท่ีเป็นการผลิตตามสั่ง สามารถแข่งขันกับต่างประเทศได้ FIBO มีนโยบายในการ
สร้างหุ่นยนต ์3 ข้อดังนี้ 

1.  FIBO จะไม่ผลิตงานท่ีอุตสาหกรรมผลิตได้  
2.  FIBO จะผลิตงานท่ีน าเข้าจากต่างประเทศซึ่งมีราคาแพงมาก เพื่อลดต้นทุนในการน าเข้า 
3.  FIBO จะผลิตงานดา้นความปลอดภัยของประเทศ และให้ความร่วมมือ  เพราะเป็นเรื่อง

ความลับของประเทศ  
ในหลายๆ งานท่ีผ่านมา FIBO ได้สร้างต้นแบบเพือ่ให้บริษัทหรืออุตสาหกรรมสามารถน าไปต่อยอดด าเนินการต่อไปได้ 

3.  นายสมประสงค์ บุญยะชัย  กรรมการสภามหาวทิยาลัยผู้ทรงคุณวุฒิ  ยินดีให้การสนับสนุนมหาวิทยาลัย 
และนักศึกษาท่ีมีความสามารถ มีต้นแบบงานวิจัยท่ีโดดเด่น สามารถพัฒนาเป็นธุรกิจได้ โดยอาจสนับสนุนเป็นหุ้น 
หรือเป็นเงินอุดหนุน เพื่อให้นักศึกษาหรือศิษย์เก่าสามารถตั้งตัวได้เร็วขึ้น ช่วยให้เกิดการสร้างงาน รัฐมีรายได้             
ท าใหเ้ศรษฐกิจดีขึ้น และผู้สนับสนุนได้ประโยชน์ในเชิงธุรกิจด้วย  

รศ. ดร. ชิต เสนอว่า ทุกหน่วยงานใน มจธ. ควรได้รับการสนับสนุนในรูปแบบธุรกิจร่วมลงทุน (Venture 
Capital) นี้ด้วย โดย FIBO จะเป็นหน่วยงานน าร่องและช่วยประสานงานในเรื่องนี้ต่อไป 

อธิการบดี แจ้งว่าขณะนี้ มจธ. ได้ด าเนินการเรื่อง Holding Company ซึ่ง มจธ. มีส่วนร่วมทุนสนับสนุน 
การท าธุรกิจหรือ spin off โดยใช้องค์ความรู้และกลไกของ มจธ.  มีการผลักดันร่วมกับ FIBO บัณฑิตวิทยาลัยการจัดการ 
และนวัตกรรม คณะวิศวกรรมศาสตร์ และคณะอ่ืน ๆ ให้เกิด Student Entrepreneurship Program เพื่อสนับสนุนให้
เกิดธุรกิจของนักศึกษา ศิษย์เก่า  และอาจให้นักศึกษารับฟังข้อเสนอแนะ ค าแนะน า จากคณะกรรมการส่งเสริม
มหาวิทยาลัย เพื่อน าไปพัฒนาผลงานใหม้ีมูลค่าสูงขึ้นก่อนได้รับการสนับสนุนจากหน่วยงานภายนอก 

4.  รศ. ดร. ชิต ให้ข้อมูลว่า ท่ีผ่านมาการพัฒนางานวิจัยของ FIBO ซึ่งได้รับการสนับสนุนจากภาคอุตสาหกรรม 
เพื่อให้นักศึกษาท าวิจัย จึงไม่มีการจดลิขสิทธิ์ แต่ปัจจุบันได้จดลิขสิทธิ์หุ่นยนต์ทางการแพทย์แล้ว การท าวิจัยใน



5 
 

มหาวิทยาลัยควรเป็นทรัพย์สินทางปัญญาของมหาวิทยาลัย มิใช่สมบัติส่วนบุคคล ซึ่งมหาวิทยาลัย ควรให้ความส าคัญ
และด าเนินการเรื่องนี้อย่างจริงจัง 

5.  กรรมการสภามหาวิทยาลัยผู้ทรงคุณวุฒิ  ขอความชัดเจนว่าการพัฒนาหุ่นยนต์จะช่วยพัฒนาศักยภาพ 
ของประเทศได้อย่างไร  

รศ. ดร. ชิต  ให้ข้อมูลว่า ตัวอย่างงานวิจัยท่ีเคยท าให้กับ บริษัท เจริญโภคภัณฑ์อาหาร จ ากัด (มหาชน) 
เป็นหุ่นยนต์ระบบอัตโนมัติ จะถูกน ามาใช้เมื่อระบบการผลิตเป็นระบบท่ีใหญ่ขึ้นและไม่สามารถใช้ระบบ/รูปแบบ
การผลิตแบบดั้งเดิมได้ 

นายกสภามหาวิทยาลัย ยินดีท่ีเห็นการด าเนินงานและพัฒนาด้านหุ่นยนต์ของ มจธ. มีความเข้มแข็ง มีการ
ขยายสู่ภาคอุตสาหกรรมมากขึ้น และสนับสนุนให้มีธุรกิจท่ีเกิดขึ้นจากผลงานของนักศึกษา มจธ. รวมท้ังเน้นย้ าเรื่อง
การจดลิขสิทธิ์ และเชิญกรรมการสภามหาวิทยาลัยผู้ทรงคุณวุฒิ นายสมประสงค์ บุญยะชัย  นายธีระพล พฤกษาทร  
รศ. ดร. ชิต เหล่าวัฒนา ช่วยกันท าให้เกิดโครงสร้างเรื่อง spin off อย่างชัดเจน โดยค านึงถึงประโยชน์ท่ีจะย้อนกลับ
มาสู่มหาวิทยาลัย  ท้ายนี้ ขอขอบคุณ รศ. ดร. ชิต เหล่าวัฒนา ผู้อ านวยการสถาบันวิทยาการหุ่นยนต์ภาคสนาม
ท่ีมาบรรยายในวันนี้ 

 
...................................... 


