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          10.  นายสุมิท แชม่ประสิทธิ์                         ผู้แทนนักศึกษาเก่า       " 
          11.  ดร. กฤษณพงศ ์ กีรติกร                                 อธิการบดี                   " 
          12.  อาจารย์สุเมธ อังคะศิริกุล                           (แทน) ประธานสภาคณาจารยแ์ละพนักงาน 
          13.  รศ. ดร. เอก ไชยสวัสด์ิ                   คณบด ี        ” 
          14.  ผศ. นงนชุ ภัทราคร          ผู้อ านวยการส านัก       ” 
          15.  ผศ. ดร. ทิพาพร อยู่วิทยา                               กรรมการจากสภาวิชาการ            ” 
          16.  ผศ. ดร. สุพัฒน์พงษ์    ด ารงรัตน์                              อาจารย์ประจ า                     ” 
          17.  นางสุนิตย ์ เทพไพฑูรย ์        พนักงานประจ า                      ”  
          18. ดร. เกษรา วามะศิร ิ เลขานุการ 
          19.  ดร. พิเชฐ ดุรงคเวโรจน ์ ผู้ช่วยเลขานุการ 
          20.  รศ. ดร. สมชาย  จันทร์ชาวนา รองอธิการบดีอาวโุสฝ่ายวชิาการ 
          21.  อาจารย์นธิ ิ บุรณจันทร ์ รองอธิการบดีฝ่ายกจิการนักศึกษา 
          22.  ผศ. สุภาณ ี เลิศไตรรักษ ์ รองอธิการบดีฝ่ายบุคคล 
          23.  รศ. ดร. บุญเจริญ ศิริเนาวกุล รองอธิการบดีฝ่ายวางแผนและพัฒนา 
          24.  รศ. ดร. วนิดา พวกุล รองอธิการบดีฝ่ายวิจยัและสารสนเทศ 
          25.  รศ. ดร. สุวิทย ์ เตีย  รองอธิการบดีฝ่ายการเงินและทรัพย์สิน 
          26.  ผศ. ดร. มารศร ี เรืองจิตชัชวาลย ์ ผู้ช่วยอธิการบดีฝ่ายวชิาการ 
          27.  อาจารยพ์ิชยั โฆษติพันธวงศ ์ ผู้อ านวยการส านักคอมพวิเตอร์ 
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          30.  รศ. บุษยา บุนนาค คณบดีคณะทรัพยากรชีวภาพและเทคโนโลย ี
          31.  ผศ. นวลทิพย ์ ตันติเศวตรัตน ์ คณบดีคณะศิลปศาสตร ์
          32.  นายอนันต ์ รุ่งพรทววีัฒน ์ ผู้อ านวยการส านักวจิัยและบริการวิทยาศาสตร์ 
   และเทคโนโลย ี
          33.  ดร. ธีราพร ชัยอรุณดีกุล        ผู้อ านวยการส านักบัณฑิตศึกษาและกจิการนานาชาต ิ
          34.  ดร. ผ่องศร ี เวสารัช ส านักวิจัยและบริการวิทยาศาสตร์และเทคโนโลย ี
          35.  ดร. วรรณา เต็มสิริพจน ์        กองแผนงาน 
          36.  ดร. อรรณพ                 เรืองวิเศษ        ภาควิชาวิศวกรรมเคร่ืองกล   (ผู้ชี้แจง) 
             
เร่ิมประชุม เวลา     14.40  น.  
 
วาระที่  1      ประเด็นระดมสมองเพื่อการพัฒนามหาวิทยาลัย 
        เร่ือง โครงการวิจัยและพัฒนาอากาศยานไร้นักบิน (Unmanned Aerial Vehicle Project) 

โครงการวิจัยและพัฒนาอากาศยานไร้นักบินได้รับการสนับสนุนจากส านักงานวิจัยและพัฒนาการ
ทหารกลาโหม (สวพ.กห.)  และส านักงานกองทุนสนับสนุนการวิจัย (สกว.) ระยะเวลา 3 ปี (มิถุนายน 2547 ถึง
พฤษภาคม 2550) งบประมาณท้ังสิ้น 97,040,150 บาท    โดย สวพ. กห. ให้การสนับสนุน  21 ล้านบาท และ 
สกว. ให้การสนับสนุนประมาณ 76 ล้านบาท  และมี 10 หน่วยงานร่วมกันท างานวิจัย ประกอบด้วย 

- กรมทหารปืนใหญ่ 
- โรงเรียนนายร้อยพระจลุจอมเกล้า 
- โรงเรียนนายเรือ 
- โรงเรียนนายเรืออากาศ 
- จุฬาลงกรณ์มหาวิทยาลัย 
- มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร ์
- มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีมหานคร 
- สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกล้าเจ้าคุณทหารลาดกระบัง 
- สถาบันเทคโนโลยพีระจอมเกล้าพระนครเหนือ 
- มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระจอมเกล้าธนบุร ี

 วัตถุประสงค์โครงการ 
1. สร้างระบบอากาศยานไร้นักบนิขึ้นใช้เองในประเทศ ส าหรบัถ่ายภาพหรือส่งสัญญาณ หาพิกัดเพื่อ

ยิงปืน การตรวจการณ ์สอดแนม ค้นหา ดูการจราจร ค้นหาผู้ประสบภัย และติดตามเป้าหมาย 
2. สร้างองค์ความรู้พื้นฐานเชิงลกึท่ีจ าเป็นส าหรับระบบ UAV 
3. สร้างระบบการประสานงาน ส าหรับโครงการวิจัยและพัฒนาซึ่งมีความซับซ้อนท่ีต้องใช้ความรู้

แบบสหวิชา 
4. สร้างระบบและทีมบริหารจดัการให้มีประสบการณจ์ริงในการบริหารจัดการโครงการขนาดใหญ่  
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 กลุ่มวิจัยแบ่งเป็น 4 กลุ่มวิจยัและ 1 กลุ่มบริหาร 
 กลุ่มวิจัยท่ี 1 ออกแบบและจัดสร้างโครงสร้างอากาศยาน 
 กลุ่มวิจัยท่ี 2 ระบบควบคุมการบินอัตโนมัต ิ
 กลุ่มวิจัยท่ี 3 ระบบสื่อสารการบิน 
 กลุ่มวิจัยท่ี 4 ออกแบบและวิเคราะห์วจิัยระบบประมวลผล การติดต่อสื่อสารและ  
             อุปกรณ์ภาพ 
 
 การร่วมโครงการวิจัยของ มจธ. 
 ห้องปฏิบัติการการบิน (Laboratory of Flight Thonburi - LOFT)   มจธ. ได้เข้าร่วมโครงการนี้โดย 
ดร.อรรณพ เรืองวิเศษ ในฐานะนักวิจัย และมีนายฐาปนศักดิ์ ทองสุวรรณ (นักศึกษาปริญญาโท) เป็นผู้ช่วยนักวิจัย  
ท างานวิจัยในกลุ่มท่ี 2  ด้านระบบควบคุมการบินอัตโนมัติ โดยท าหน้าท่ีประสานงานกลุ่มโครงสร้างอากาศยาน
และกลุ่มระบบควบคุม  หาค่าคงท่ีของสมการให้กลุ่มคอนโทรล  วางระบบเซ็นเซอร์ตัวเครื่องบิน ทั้งนี้ได้รับการ
สนับสนุนประมาณ  9  แสนบาท 
 ลักษณะการบินใช้ในงานบินนานกว่า 6 ชั่วโมง ระยะทางมากกว่า 200 กิโลเมตร ตัวล าอยู่ในขั้นของการ
ออกแบบ โดยปีกมีขนาดความกว้างประมาณ 3 เมตร น้ าหนักเครื่องประมาณ 15-20 กิโลกรัม มีกล้องถ่ายภาพใน
เวลากลางคืน  ความเร็วก าหนดไว้ประมาณ 30 เมตรต่อวินาที ด้วยความสูงประมาณ 10,000 ฟุต   ด้านเทคนิค
ของตัวอากาศยานระบบควบคุม ถ้าชิ้นส่วนหลุดหักไปจะสร้างตัวควบคุมให้บินได้เพื่อหาท่ีลงจอด หรือท า
ฮาร์ดแวร์ติดร่มชูชีพ ดับเครื่องปล่อยร่มให้ค่อยๆ ตกลงมา สิทธิบัตรของงานดังกล่าวเป็นของกระทรวงกลาโหม
และ สกว.  
 
 ประเด็นการเสวนา 
 การสร้างอากาศยานไร้นักบินบังคับง่ายกว่า แต่ต้องค านึงถึงเรื่องความปลอดภัย และน่าจะเป็น
ประโยชน์ต่อ Remote Sensing  การส ารวจทางการเกษตร น้ ามัน โดยเน้นการพัฒนาเศรษฐกิจของชาติ
มากกว่าด้านการทหาร   
 ถ้าซื้อเครื่องบินเล็กท่ีมีอยู่แล้วเอามาใช้งานอาจจะประหยัดและถูกกว่า แต่ใช้คนขับและจะบินได้เมื่อ
คนขับไม่เหนื่อย คือประมาณ 3-4 ชั่วโมงในการสอดแนม  ส าหรับเครื่องบินไร้นักบินสามารถบินได้ตลอดเท่าท่ี
สามารถบรรทุกน้ ามันไปได้ ถ้าถูกยิงตกก็ไม่มีผู้เสียชีวิต และมีแนวทางท่ีจะใช้พลังงานแสงอาทิตย์ สามารถบินสูง 
จรวดยิงไม่ถึง กลางคืนร่อนได้เพราะชาร์จแบตเตอรี่ไว้ กรณี UAV ตัวเท่าจาน จะบินได้แบบแมลง ในอนาคตตัว
จะเล็กลง  บินได้ทุกท่ี ถ่ายรูปทุกท่ี แบตเตอรี่เล็กมาก ท่ีเรียกว่า Micro Electromechanical Machine (MEM) 
 
 ประเด็นเชิงนโยบาย 
               จากการระดมสมองเพื่อการพัฒนามหาวิทยาลัยในเรื่อง โครงการวิจัยและพัฒนาอากาศยานไร้นักบิน  
สรุปเปน็ประเด็นเชิงนโยบายท่ีควรพิจารณาคือ การสนบัสนุนและส่งเสริมอาจารย์และนกัวิจัยของมหาวิทยาลัย  
เพื่อสร้างงานวิจัยใหม่ๆ อย่างสม่ าเสมอ 
 

เลิกประชุม เวลา 15.20 น.  


